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ユニサーボは世界発信コンペティション受賞製品です。
東京都では、新製品・新技術、新サービスの開発を促進するため、
革新的で将来性のある製品・技術、サービスを表彰しています。
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ユニサーボは、トルクを制御するアクチュエータです。

高精度・高速応答な制御と計測が同時に行えます。
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被検減速
機構付モータ

カップリング

ラック＆ピニオン

トルク

回転角度

Application

ユニサーボは、トルクアクチュエータとトルク負荷の1台2役を果たします。
段取り替えなしでコギングトルクやトルクリップルが省スペースで測定できます。

モータの性能評価

アプリケーション例

曲面でも一定の力で押しなぞりができます。
ワークの拭取り、溶接、バリ取り、スクライビング
パッキンの挿入に最適です。

押付けプレス

ねじ締め・キャッパー

回転角度に対するトルクを管理して、ねじやキャップの締付けができます。
締付け後に反対向きにトルクを印加して、確実に締まっているか確認することができます。

感触の再現

ハンドル、レバー、スイッチなどのマンマシンインターフェイスの操作感をシミュレートします。

双方向に力覚が伝わる遠隔操作装置を構築できます。
反力を再現することでX-by-Wireにも応用できます。

遠隔操作
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高精度・高速応答な制御と計測が同時に行えます。
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感触まで伝わる遠隔操作ユニット
株式会社カットランドジャパン様

力覚フィードバック
スレーブ側が何かにぶつかったり物を

掴んだりしたとき、その感触がマスター側に

伝わる。操作性が各段に向上した。

最大 200 m離れた場所から遠隔操作できる「マスタースレーブロボ」

リアルな感触
ユニサーボの応答速度は3 kHz、ダイナミックレンジは

10000倍にも及ぶので、力が瞬間的に伝わり

「固い」「柔らかい」という感触まで伝わる。

ユーザー事例

25

ユニサーボとは

トルクメータが内蔵されているトルクアクチュエータ

実測トルクに基づき制御が行える

制御と同時にトルク測定もできる

減速機付きで、コンパクトなのにトルクが大きい

（ダイレクトドライブモータと比べて圧倒的に小型・軽量）

トルク分解能1/10000を実現。

大トルク容量でも微細なトルク制御

トルクセンサの応答速度は3 kHz
サンプリング速度は20 kHz
慣性や摩擦の影響を受けない

■

■

■

■

■

■

■

出力軸のトルクが0(ゼロ)になるように制御することで

人の手などで力を加えると簡単に動かすことができる

作業者がロボットアームを直接動かし、ロボットに動作を

覚え込ませる「ダイレクトティーチング」に応用できる

ばねのような特性を実現できる

2台のユニサーボを使用し、一方のユニサーボに

伝わる感触をもう一方のユニサーボに伝達する

ことができる

既定のトルクを超えないように制限できるため

巻き込まれ時に安全

■

■

■

■

■

UNISERVOだからできること

ユニサーボだからできる制御

https://youtu.be/jyC-s4lhjMU
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